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履带吊360全景影像厂家

生成日期: 2025-10-27

工程车360度全景影像系统的研发背景：倒车，一直是广大司机头疼的问题，再有经验的司机也有过刮碰经
历。很多新手不怕开车，就怕倒车，一倒车就手忙脚乱。虽然有倒车雷达，但车后的小孩、石头、大坑等又不
可以被倒车雷达识别，极易引起事故。因而，从原来的倒车语音到超声波探头，再到流行的可视倒车雷达，倒
车系统一直在发展进步。现如今，单个后视摄像头的可视倒车雷达产品已俨然成为工程车的必备安全装备之一。
但同时，基于单个后视摄像头的可视倒车雷达只可以看到车身正后方影像，无法同时看清车身四周状况，存在
视角盲区，难以满足驾驶员越来越苛刻的驾驶要求，因此就有了车身周围360度全景影像的需求，360度全景倒
车影像由此诞生。工程车360全景系统就是全景影像停车辅助系统。履带吊360全景影像厂家

工程车360

工程车360度全景影像系统的工作原理：全景环视系统，它包括有：安装于工程车四周的多个摄像头、图像
采集部件、视频合成/处理部件、数字图像处理部件、车载显示器；摄像头分别拍摄工程车前后左右的图像，图
像被图像采集部件转换成数字信息送至视频合成/处理部件，视频合成/处理部件处理后的图像经由数字图像处
理部件处理后转换成模拟信号输出，在安装于工程车内部的车载显示器上生成工程车及其周边环境的全景图像
信息。360度全景环视系统：它为工程车驾驶提供更为直观的辅助驾驶图像信息，在工程车辅助驾驶和工程车安
全上有着非常好的应用前景。履带吊360全景影像厂家工程车360度全景系统可以帮助工程车驾驶员更为直观的
停泊车辆。

工程车360度全景影像系统功能：通过两边的侧视摄像头，轻易判断车身两边的物体与车之间的距离，可以
避免擦碰，顺利通过复杂路面，当停车位置前后障碍物位置很低，没有雷达或雷达不可以探测时，通过中控台
的前后图像就可以轻易判断车的前后和障碍物的距离，当车行驶至交叉路口时，可以通过中控台看到前方或后
方180度范围图像，从而轻易判断汇车情形，当车直行时，可以直接打开前视的摄像头，如果车子发生偏离直行
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线路时，驾驶者就可以通过中控台很直接的发现，并进行及时修正。

辨别真假360度工程车全景的方法：录像存储稳定-固态存储，系统自检，真正的工程车360度全景还要具有
合格的行车记录仪功能，这里有重要的一点就是可以有效储存拍摄的画面，市面上大部分用外接U盘存储录像
的丢失率高达70%，所以真正的360度全景必须自带固态存储，固态存储的稳定性高达99%，这样才可以稳妥的保
存关键时刻的碰撞录像。360度全景将逐渐淘汰普通行车记录仪，1、车身两边侧面的实时图像也要记录；2、引
擎盖下方离车近时要看得到；3、开车人需要知道记录是否在工作；4、固态录像存储，录像意外提醒；5、完善
的文件管理和全景画面回放。工程车360全景系统将逐渐淘汰普通行车记录仪。

工程车360度全景环视系统在工程车周围架设可以覆盖车辆周边所有视场范围的4到8个广角摄像头，对同一
时刻采集到的多路视频影像处理成一幅车辆周边360度的车身俯视图，较后在中控台的屏幕上显示，让驾驶员清
楚查看车辆周边是否存在障碍物并了解障碍物的相对方位与距离，帮助驾驶员轻松停泊车辆。不只非常直观，
而且不存在任何盲点，可以提高驾驶员从容操控车辆泊车入位或通过复杂路面，有效减少刮蹭、碰撞、陷落等
事故的发生。360度全景倒车影像可更加直观和安全可靠的辅助倒车，给广大车友带来极大的方便。工程车360
全景系统遇到障碍物可以触发全景显示。履带吊360全景影像厂家

工程车360全景系统画面稳定。履带吊360全景影像厂家

工程车360度全景记录仪现在已经被普遍的应用。工程车360度全景行车记录仪安装作业：先把机器拿出来，调
试好。看前摄像头位置，前摄像头是采用螺丝固定方式的，不用打孔。后摄像头位置，和前摄像头安装工序一
样。左摄像头，安装到后视镜下方，用电钻钻孔后固定就可以。右摄像头，同上，调试摄像头的监控的角度，
一般来说车体占1/5就好。根据车内显示屏的影像微调摄像头角度，然后看四个角度的影像，可以形成一个全景
图。一定要注意摄像的角度，一定要拍摄到的影像清晰和范围大。履带吊360全景影像厂家


